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Projekt Schrittmotor mit Siebensegmentanzeige und analoger 
Geschwindigkeitsvorgabe

Projekthighlights:
• Schrittmotor an PC3..PC0
• Multifunctionshield

• Analoge 
Geschwindigkeitsvorgabe 
mit Poti

• 4-stellige Geschwindigkeits-
anzeige auf Siebensegment-
anzeige

• Interruptgesteuerte
Richtungsumkehr mit Taste 
A1
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Wir benötigen das 
Multifunctionshield.
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Die Drehzahl wird mit 
einem kleinen 

Schraubenzieher 
eingestellt
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Die Einstellung des Potis
verändert einen 

Zahlenwert von 0 bis 
4095
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Mikrocontroller

R0=0 .. 4095
PA0
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Nucleo Schrittmotor
CN7 Pin 38 PC0 IN1 GPIO-Output
CN7 Pin 36 PC1 IN2 GPIO-Output
CN7 Pin 35 PC2 IN3 GPIO-Output

CN7 Pin 37 PC3 IN4 GPIO-Output
CN7 Pin 18 +5V +

CN7 Pin 19 GND -
MulitFunctionshield

CN8 Pin1 PA0 Poti PA0

Anschlussbelegung und Konfiguration:

Der Anschluss erfolgt einfach durch 
Aufstecken des Multifunctionshield
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PA0 als ADC_IN0 konfigurieren
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Aus der 
Formelsammlung
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Stufe 2: Analoge 
Geschwindigkeitsvorgabe

HAL_ADC_GetValue
speichert den 

Einstellwert in R0 
Wir verwenden aber 

R5 als 
Geschwindigkeits-

variabel

mov R5,R0      //Geschwindigkeit in R5 


